Flexibilidad y disefio

Tecnologia e Innovacién . Y
Una solucion para cada situacion

Altas prestaciones y maxima seguridad

Diseiio atractivoy a
medida

El' ascensor Latitude
admite todo tipo de
cabinas de seccion
rectangular, incluidas
cabinas panoramicas.
Las medidas variables
de las cabinas per-
miten una planificacion
individual para cada
proyecto.

El Latitude es un ascensor con multiples posibilidades de uso. Puede

utilizarse como ascensor de pasajeros 0 como montacargas; en edifi-

cios de oficinas, en hoteles o en centros comerciales. También se han
desarrollado modelos especificos para hospitales.

Disefiar nuevos productos de alta calidad forma
parte de la filosofia de ThyssenKrupp. Nuestros
ascensores sin cuarto de maquinas son un ejem-
plo de ello.

El ascensor Latitude es un ascensor sin cuarto de
maquinas gearless de altas prestaciones y es el
resultado de una perfecta combinacién de com-
ponentes estandarizados, junto a innovaciones
tecnoldgicas.

El corazén del nuevo ascensor es la maquina
Compact Mini Gearless (sin reductor). Con
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